Lerobot alahancheet au genou : ['ultime outil de
I'orthopédiste ?
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Résumé

Avec un nombre croissant d’indications, les arthroplasties de hanche et de genou ont montré d’ excellents résultats a long
terme. Toutefois leurs échecs, souvent liés a des malpositions, générent des colts de santé importants. Parallelement auix
autres systemes de chirurgie assistée par ordinateur, la robotique voit son avenement ces derniéres années. Les systemes
disponibles ont montré la capacité de la robotique, a réaliser une planification avec précision, reproductibilité et sécurité.
Malheureusement, ces qualités impactent de fagon variable le service rendu au patient. Techniquement I’ outil est perfectible
car il n’ automatise souvent qu’ une partie de I'intervention. Les problématiques de co(ts, de marchés captifs ou de formation
sont d’autres limites. Une planification personnalisée des prothéses semble étre I'avenir mais devra intégrer les méga-
données et I'intelligence artificielle de fagon a optimiser le planning aux systémes complexes de I’ appareil locomoteur.

Disponible en ligne sur www.academie-chirurgie.fr/publications/les-e-memoires
1634-0647 © 2021 Académie Nationale de Chirurgie.
Tous droits réservés. DOI : 10.26299/srgp-j529/emem.2021.36.06



